PhoenixGR9 (Gruvin9x)

Impostazioni generali del modello

Impostazioni Fasi di Volo

Nome: PhoenixGR9

Dimensione in EEprom: 80

Tempo1: 00:00, OFF, Decr.

Tempo2: 00:00, OFF, Decr.
Protocollo: PPM: 8 Canali, 300msec Ritardo
Polarita impulso: POS

Trim Motore: Disabilitato

Esponenziale Motore: Disabilitato
Incremento del Trim: Esponenziale
Avviso centraggio: P1, P2, P3

Transizioni Trims
Nome fase Ingr. | Usc. | RUD ELE THR AIL Int.
FvVO 0 0 0 0 0 0| -—-
FV1 0 0 0 0 0 o -——-
Fv2 0 0 0 0 0 o -——-
Fv3 0 0 0 0 0 0| -—-
Fv4 0 0 0 0 0 o -——-

Miscelazioni

CHO1 +100%AIL
+100%CHS

CHO2 +100%ELE

CHO3 +100%THR

CHO4 +100%RUD
+30%AIL Int. (RUD)

* +100%P1 Spostamento (100%)

CHO5 +45%MAX Int. (ID2)
+25%MAX Int. (ID1)
+20%P2 Avviso (2)

CHO6 +100%AIL
+100%CH5

CHO7 -100%CH5
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