SETUP di base
Settare la tx in normal e impostare la curva del passo 0/25/50/75/100
I vari settaggi del 3GX saranno fatti in mode NORMAL.
A tx accesa tenere premuto il tasto set sul 3GX e accendere la rx. Attendere che il led lampeggi e rilasciare il pulsante: adesso si è nel menu base. Il led status è acceso. 

Il led verde è sulla funzione DIR.
Primo step: DIR   Mechanical travel and neutral 

In modalità DIR occorre impostare il ciclico a 8° mediante il menù swash della tx. 
Prima delle misure, il piatto deve essere orizzontale e il passo collettivo deve essere a 0° .
Utilizzando un misura passo, tenere il collettivo a 0° e spostare lo stick alettoni a fine corsa: regolare il parametro AIL sul menù swash della tx  fino ad ottenere 8° di ciclico sul comando ail.
A questo punto, tenere il collettivo a 0° e spostare lo stick elevatore a fine corsa: regolare il parametro ELE sul menù swash della tx  fino ad ottenere 8° di ciclico sul comando ele.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

 Il led verde passa sulla funzione E.LIM
Secondo step: E LIM   Mix type detection and elevator travel limit
Lo stick del gas va tenuto al centro durante questa regolazione. 
Alzare lo stick ele a fine corsa e poi riportarlo al centro per completare la procedura.
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Il led verde passa sulla funzione E.REV

Terzo step: E.REV elevator reverse

Per settare il reverse dell’elevatore utilizzare lo stick ele: ruotare l’elicottero in avanti e indietro e verificare che il piatto si sposti compensando nella direzione opposta, in caso contrario correggere il movimento spostando una volta lo stick ele  in alto o in basso. 
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Il led verde passa sulla funzione A LIM

Quarto step : ailerons travel limit

Lo stick del gas va tenuto al centro durante questa regolazione. 

Alzare lo stick aile  a fine corsa e poi riportarlo al centro per completare la procedura.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Il led verde passa sulla funzione A REV

Quinto step:  A REV Aileron reverse
Per settare il reverse degli alettoni utilizzare lo stick aile: ruotare l’elicottero a destra o a sinistra e verificare che il piatto si sposti compensando nella direzione opposta, in caso contrario correggere il movimento spostando una volta lo stick aile  a destra o a sinistra. 

Premere il tasto set sul gyro per concludere il menu base.
Setup coda

A tx e rx accesa premere per un secondo il tasto set per entrare nel settaggio della coda.
Primo step: banda servo 

Il led status lampeggia verde o rosso e il led 1250/760 si illumina.

Muovere lo stick rudder per cambiare il tipo di servo impostato: Status lampeggiante verde per servo di coda 1560uS e lampeggiante rosso per servo di coda 760uS.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Il led verde passa sulla funzione DS/AS
Secondo step: tipologia servo
Il led status lampeggia verde o rosso e il led DS/AS si illumina.

Muovere lo stick rudder per cambiare il tipo di servo impostato: Led Status lampeggiante verde per servo di coda digitale e lampeggiante rosso per servo di coda analogico.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Terzo step: reverse servo
Il led status lampeggia verde o rosso e il led NOR/REV lampeggia.

Muovere lo stick rudder per cambiare la direzione di risposta del servo di coda. 
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Quarto step: endpoint servo.
Il led status e il led limit lampeggiano verde.

Tenere lo stick di coda verso destra fino a raggiungere il punto di massima corsa e poi rilasciarlo per almeno 2 secondi fino al lampeggio rosso del led status: a questo punto il gyro ha memorizzato il fine corsa destro.

Usare la stessa procedura per il fine corsa sinistro. 
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Quinto step: delay e hely size.
Il led status lampeggia verde o rosso e il led delay è verde.

Usare lo stick di coda per selezionare il tipo di elicottero: led status verde per eli da classe 500 e oltre, rosso per eli fino a classe 450.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Sesto step: Anti torque compensation direction 

Led status rosso o verde e tutti I led verdi

Serve a impostare la posizione di montaggio del gyro. Status verde per gyro montato in posizione a faccia in sù, rosso per gyro montato a faccia in giù.

Premere il tasto set sul gyro per chiudere il menù di set coda.

Setup corsa gas.

Settare la tx in normal e impostare la curva del gas a  0/25/50/75/100

Scollegare i cavi del motore. Con tx accesa e gas al minimo accendere la rx tenendo premuto il tasto set, quando tutti i led sono accesi rilasciare il tasto set. Alzare quindi al massimo lo stick del gas per completare la calibrazione.
Setup modalità di volo
La regolazione delle modalità di volo includono la regolazione della velocità del rapporto del rollio, corsa dell’elevatore, finecorsa alettoni, smorzamento e accelerazione del piatto.

Con tx e rx alimentati tenere lo stick di coda a dx e premere il tasto setup. 
Una volta entrati in modalità settaggio, il led status lampeggia per un certo numero di volte ad indicare il menu specifico, mentre i led da 1 a 5 rappresentano il valore impostato secondo questo criterio: led lampeggiante = valore 10%, led fisso = valore 20%.
Parametro 1 : regolazione roll rate
Il led status lampeggia una volta. 

Il roll rate di alettoni ed elevatore viene regolato in maniera indipendente. 

Con lo stick aile si regola il valore di roll rate degli alettoni, con lo stick ele si regola il roll rate dell’elevatore; ogni movimento di stick comporta un aumento od una diminuzione del valore in passi del 10%.

Il 3GX comunque, regola automaticamente il valore del roll rate dell’elevatore in modo che non sia maggiore o minore del 20% rispetto al valore impostato per gli alettoni.
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Parametro 2: fine corsa elevatore
Il led status lampeggia due volte. Il piatto si porta in posizione di massima picchiata più il valore indicato dai led 1-5
Su questo menù possono aumentare gli 8° di ciclico regolati in precedenza.

Tenere il motore in HOLD e portare lo stick del collettivo a 0°, spostando lo stick ele si regola il valore di fine corsa dell’elevatore aumentando o diminuendo a piacere. Il numero dei led accesi dà una stima in percentuale del valore della modifica apportata. 
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Parametro 3: finecorsa alettoni
Il led status lampeggia tre volte. Il piatto si porta in posizione di massima virata a sx più il valore indicato dai led 1- 5

Su questo menù possono aumentare gli 8° di ciclico regolati in precedenza. Utilizzare la stessa procedura per il finecorsa elevatore, usando lo stick aile per aumentare o diminuire il valore di finecorsa alettoni.

Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Parametro 4: smorzatore piatto
Il led status lampeggia 4 volte.

Muovendo lo stick aile si aumenta o si diminuisce lo smorzamento su alettoni ed elevatore. Muovendo lo stick ele si regola lo smorzamento sul collettivo. Più led accesi equivalgono ad uno smorzamento più pronunciato Con uno smorzamento elevato si avrà una reazione dolce ed indiretta, quindi va regolato secondo i propri gusti
Premere il tasto set sul gyro per passare al menù successivo.

Parametro 5: accelerazione piatto
Il led status lampeggia 4 volte.

Come nella regolazione dello smorzamento, in questo menù si usa lo stick aile per regolare l’accelerazione del piatto su alettoni ed elevatore. Maggiori sono i led accesi, maggiore sarà l’accelerazione. Il valore di default è 0, questo perché perché con più accelerazione si avrà l'avvio iniziale della manovra più veloce, riducendo la precisione nel volo stazionario. Per F3C e principianti si consiglia questa impostazione.
Muovendo lo stick ele si regola l’accelerazione del collettivo. Un effetto secondario di questa funzione di accelerazione è un aumento del consumo elettrico dei servi. Pertanto andrebbe verificata la capacità del BEC per assicurarsi che possa reggere i picchi di corrente. Accelerazioni di colletti vo oltre il 50% sono consigliate solo utilizzando alimentazioni dirette.

Infine premere il tasto set sul gyro per concludere la regolazione delle modalità di volo.
