JET fodel

modeléifeké elektronika
electronices for models
modellbau elektronik

Rozméry

Typ/Type Outside dimensions / MaBe

Hmotnost
Weight / Gewicht

Trvaly proud / Continuous current
Strom - max. 30s (A)

JES 006 18x14 x5

1,5/6 6/8

JES 012 25X 19 x 7

4/15 12/15

JES 020 25x19x 7

5/20 20/22

JES 030 33x25x8

12/30 30/35

JES 045 33x25x% 8

12/30 45 /50

Max. pocet serv / Max. number of servos / Max. Servoanzahl

Pocet élankd / Typ

NUR:;:L?; ;:“: r{J)';Pe JES 006 JES 012 JES 020 JES 030 JES 045
4-6 NiXX, 2 LiXX 3 4 4 5 5
7-8 NiXX, 3 LiXX 2 3 3 4 4

10 NiXX 1 2 2 3 3

12 NiXX " - - 2 2

CZ

Dostava se Vam do rukou nova fada regulatorti pro komutatorové motory.
Regulatory byly navrhovany s maximélni snahou o co nejjednodussi obsluhu, ale
zarover disponuji nadstandardnimi funkcemi.

VSechny typy mohou pracovat ve 4 médech. Volba médu se provadi pomoci
zkratovaci propojky (jumperu), coZ maximalné zjednoduSuje obsluhu.

Mad 1 N¢/NH/Br.ON: - aktivovana brzda, pohonny akumulator typ NiXX,
vypinani skokové, po dosaZeni min. napéti 4V, nebo 0,7V/¢lanek.

Madd 2 Nc/NH/Br.OFF: - pohonny akumulétor typ NiXX, neaktivni brzda,
vypinani postupnym zmen$ovani vykonu aZ do klidového stavu. Minimalni
napéti 4V, nebo 0,70V/Clanek.

Mad 3 Li/Br.ON: - pohonny akumulator typ LiXX, aktivovana brzda, vypinani

pro 2 ¢lanky je 6V, pro 3 ¢lanky 9V. Vybér poctu &lanki je automaticky.

Méd 4 Li/Br.OFF: - pohonny akumuldtor typ LiXX, neaktivni brzda, vypinéni

pro 2 ¢lanky je 6V, pro 3 ¢lanky 9V. Vybér poctu ¢lanku je automaticky.
Akumulatory: 600mAh pro Jes 006
1200mAh pro Jes 012, Jes 020
2400mAh pro Jes 050, Jes 045

Pocet NiXX lanki je 4—12. Pro regulétor Jes 006 4-10.
Podet LiXX ¢lankilje 2—3  provSechny typy.

Postup instalace:

1.) Opatrete kabely ACCU + - vhodnymi konektory. Konektory by nemély byt
zaménné a musi byt dimenzovany na jmenovity proud. Kabely musi byt v
konektorech diikladné zapéjeny.

2.) Pripajejte ZIuté vodiCe k motoru (nebo pouZijte kvalitni konektory).

3.) Zasuiite konektor JR do pfijimace do kanalu fizeni motoru.

4.) Pfipojte nabitou pohonnou baterii sloZzenou z NiXX nebo LiXX. Podet ¢lankd je
uveden v tabulce. Je zakdzéano pfipojovat regulator k jakémukoliv jinému zdroji
napéti.

5.) Zapnéte vysila¢ a dejte ovladag plynu do polohy ,brzda“ (resp.vypnuto) - u
pocitatovych souprav nastavte velikost vychylky “100%).

6.) Zapnéte vypinac na reguldtoru. U reguldtoru Jes 006 pfipojte pohonnou baterii.

Regulatory JES 006, 012, 020, 035, 045

7.) Ozve se pipnuti motoru v trvani asi 0,5 sek. Regulator je nastaven na polohu
ovladace, brzda (vypnuto). Polohu ,,pIny plyn® si regulator nastavi pfi prvnim
presunuti ovladage do polohy ,,pIny plyn®. V praxi to znamena, Ze po zapnuti
letové ¢asti motor jednou pipne, dame piny plyn a startujeme.

Pohonné akumulétory pfipojte k regulatoru tésné pred letem a po ukonéeni letu
vyjméte akumulatory zmodelu.

DalSi funkce:

- proudové omezeni (vSechny typy) regulator omezuje proud nad maximalni
hodnotou tim, Ze neumozni dél zvySovat vykon.

Naprava: pouZit mensivrtuli, mensi pocet ¢lank( nebo motor s mensim odbérem.

- tepelnd ochrana (vSechny typy kromé Jes 006) pfi nariistu teploty regulatoru
nad 105°C se regulator vypne. Naprava - zabezpedit lepsi chlazeni regulatoru resp.
snizit proud protékajici regulatorem, viz. proudové omezeni.

Ochrana pied nizkym napétim zdrojii (PCO): pfi poklesu napéti pohonnych
akumulatorG pod hodnotu zévislou na zvoleném médu dojde k vypnuti motoru
skokové v modu 1 — postupnym sniZovanim vykonu v ostatnich maédech. Pokud
chceme za letu opét zapnout motor (napf. dotaZeni na pfistani) vratime ovlada€ do
polohy ,brzda“ (vypnuto) a pomalym pfiddvanim znovu rozbéhneme motor.

Pokud motor preruSované pipa po zapnuti vysilace zkontrolujte jestli je ovladac v
poloze ,brzda® (vypnuto). Pokud neni dejte ho do této vychozi polohy. Pokud ano je
tfeba otogit smysl vychylek funkce motoru, tzn. pouZit funkci revers na vysilagi.

Pi pipojovani pohonnych akumulétori dbejte na spravnou polaritu! Po zapojeni
akumuldtori pracujte s modelem tak, jako kdyby se vrtule mohla kdykoliv roztocit.
Tocicivrtule je velmi nebezpecna.

Regulatory jsou opatfeny obvodem BEC — stabilizaci napéti pro pfijimace a serva.

Maximadlni poCty serv udéva tabulka.

PFi pouZiti mikroserv ekonomicke tfidy, doporuceny pocet minus 1 servo.

P¥i pouZiti rychlych serv nebo dig. serv, doporuceny pocet minus 2 serva.

Na regulator je poskytovana zaruka 24 mésicl. Pfi uplatfiovani zaruky regulator
nesmi byt mechanicky poskozen a byl provozovan v souladu s timto navodem.

Prijemné modelaFské zéZitky Vam preje vyrobce :

JETImodels.r.o., Kadlackova 894, 742 21 Kopfivnice
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.cz



EN Controllers JES 006, 012, 020, 035, 045

New line of our standard speed controllers. We want to brink you more options but
less directions. All requirements were reduced into 4 modes simply selected by
jumper.

Mode 1 Nc/NH/Br.ON: - active brake, power pack type NiXX, cut offat4V or 0,7V

percell

Mode 2 N¢/NH/Br.OFF: - non active brake, power pack type NiXX, cut off slow

downat4Vor0,7V percell

Mode 3 Li/Br.ON: - active brake, power pack type LiXX cut off slow down,

minimum voltage 6V/2 cells, 9V/3 cells

Mode 4: Li/Br.OFF: - non active brake, power pack type LiXX cut off slow down,

minimum voltage 6V/2 cells, 9V/3 cells.

*Power rating based on cell sizes:  600mAh for Jes 006
1200mAh for Jes 012, Jes 020
2400mAh for Jes 050, Jes 045

Installation procedure

1) For Safety - Remove the Propeller from the motor prior to the setting up of the
controller.

2) The Red/Black Connection cables to the battery should be fitted with suitable
connectors. These should be polarised and must be rated for the expected
current. The cables must be soundly soldered into the connectors. NOTE:
Please pay particular attention to the correct polarity of the wires. The
controller has NO Wrong Polarity Protection.

3) The yellow cables (which may be soldered or fitted with good quality
connectors) should be attached to the motor.

4) Plug the JR connector into the receiver using the designated motor control
channel. Ensure correct Polarity of the JR connector if using a make of
Receiver otherthan JR. Attach a fully charged pack of drive cells. The
guarantee will be voided by the use of any other power source.

5) Switch onthe Transmitter and Set the throttle stick to the ,Brake® position
(,closed*). With Computer Controlled Transmitters adjust the output setting
to +/-100%.

6) Switch on the controller. You should heara 0,5 second audio tone which
indicatesthat  the set-up is successfuland the systemis ready for use. Ifthe
controller gives aninterrupted beeping tone, check that the throttle stick is
fully closed. Ifitis, then switch off the system, reverse the throttle channel
direction in the transmitter, and repeat the set-up procedure. Check the
Throttle Output Setting on Computer transmitters. The ,full power* position, is
sets automatically with the first adjustment of the Throttle stick into the
Position ,,full power®.

Further functions:

BEC - This provides the receiver and servos with a 5 volt supply direct from the
drive battery and eliminates the need for separate battery. Please note the
limitations on the number of servos givenin the table.

Note: When using economical class micro servos, it is necessary to reduce the
number servos by one..When using fast servos or digital servos, it is necessary to
reduce the number of servos by two.

PCO - The Power Cut-0ff system gives a safety margin during flights. As the drive
battery voltage falls with use of the motor during the flight the PCO checks the value
and cuts-out the motor at a point which leaves sufficient power to operate the
receiver and servos for a reasonable further period of time. It also provides a small
margin of power for emergency motor operation (e.g. in case of landing difficulties)
which can be obtained by fully closing the throttle for at least 1 second before slowly
re-opening it.

Current limiting - The controller reduces current over maximum load by
impossibility to increase the power.

Remedy of fault: Reduce current, Fit smaller propeller, reduce number of cells, or
motors with lower current use.

TOP - Temperature Overload Protection (All types of controllers except the Jes
006). The Temperature Overload Protection protects the drive system by cutting out
the power if the controller temperature rises to 100/110 degrees °C, the controller
automatically switches off the power to he motor .

Remedy of fault: Improve Cooling around the controller and/or reduce the Current
drawn.

All controllers will benefit from optimised cooling. DO NOT wrap the controller in
protective foam rubber. It is good practice to disconnect the drive battery after each
flight.

Warning: Once the Battery Pack is connected, handle the model with extreme care
- Ensure you are well clear of the propeller at all times. Rotating propellers are
extremely dangerous!

With best wishes for many pleasant flights, yours truly manufacturer:

JETImodels.r.o., Kadlackova 894, 742 21 Koprivnice CZ
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com

Drehzahlreglern JES 006, 012, 020, 035, 045

Dies ist eine neue Generation von Drehzahlreglern, die lhnen mehr Maglichkeiten
bei einfachster Benutzung bietet. Alle Einstellungen wurden auf 4 Modi, einstellbar
durch Jumper, reduziert.

Modus 1 Nc/NH/Br.ON: - Bremse aktiv, fiir NiXX Akkus, Abschaltung bei 4V oder

0,7V proZelle

Modus 2 N¢/NH/Br.OFF: - Bremse nicht aktiv, fiir NiXX Akkus, langsame

Abschaltung bei 4V oder 0,7V pro Zelle

Modus 3 Li/Br.ON: - Bremse aktiv, fiir LiXX Akkus, langsame Abschaltung bei

6V/2 Zellen, 9V/3 Zellen

Modus 4 Li/Br.OFF: Bremse nicht aktiv, fiir LiXX Akkus, langsame Abschaltung

bei6V/2 Zellen, 9V/3 Zellen

Stromzufuhrauf Basis der ZellengroBe: 600 mAh bei Jes 006
1200 mAh bei Jes 012, Jes 020
2400 mAh bei Jes 050, Jes 045

Installation in das Modell:

1.) Entfernen die Luftschraube vom Motor bevor Sie den Drehzahlregleram
MotoranschlieBen.

2.) Die roten und schwarzen Verbindungskabel fiir den Akku sollten mit
geeigneten Goldkontakten ausgeriistet werden. Die Kabel miissen in die
Anschliisse geldtet werden. Achten Sie darauf, dass es nicht zu einer
Verpolung kommen kann, da die Regler nicht mit einem Verpolungsschutz
ausgeriistetsind.

3.) Die gelben Kabel missen am Motor angebracht werden.

4.) Stecken Sie den JR-Stecker in den fiir die Motordrossel vorgesehenen Kanal.
Achten Sie auf die Polung falls Sie keinen JR-Empfénger benutzen. SchlieBen
Sie einen Fahrakku an. Die Garantie entfallt bei Verwendung irgendeiner
anderen Stromquelle.

5.) Schalten Sie die Fernsteuerung ein und stellen Sie den Steuerkniippel fir die
Drehzahlregelung auf +/- 100 % (bei Computer Fernsteuerungen).

6.) Schalten Sie den Regler ein. Sie horen einen 0,5 Sek. Piepston der anzeigt, dass
die Einstellung erfolgt und das System betriebsbereit ist. Falls Sie einen
unterbrochenen Piepston hdren priifen Sie bitte ob der Gaskniippel Ihrer
Fernsteuerung auf Position —aus steht. Falls dies nicht der Fall war, bitte
ausschalten, Gaskniippel nach hinten legen und Prozedur wiederholen. Die
Einstellung,Vollgas*“ erfolgt automatisch sobald der Gaskniippel in diese
Position gebracht wird.

Weitere Funktionen:

BEC - versorgt den Empfénger und die Servos mit 5V direkt durch den
Antriebsakku. Es ist also kein weitere Empfangerakku nétig. Bitte beachten Sie die
Servoanzahlin der nachfolgenden Tabelle.

Achtung: Bitte beachten Sie, dass Microservos zum Teil eine sehr hohe
Stromaufnahme haben. Gegebenenfalls reduziert sich die angegebene Servoanzahl
fiir den BEC-Betrieb um ein, bei Digitalservos um zwei Stiick.

PCO - Stromabschaltsystem, das einen Sicherheitspuffer wéhrend des Fluges
ermaoglicht. Falls es zu einem Spannungsabfall wahrend des Fluges kommt so wird
dies vom Regler erkannt und der Motor so abgeschaltet, dass noch geniigend
Energie fiir die Funktion von Empfénger und Servos verbleibt. Es verbleibt ebenfalls
noch etwas Strom um das Modell gegebenenfalls notzulanden.

Strombegrenzung - Der Regler beschrénkt den Stromverbrauch auf maximale
Belastung. Falls notig Strom reduzieren, kleinere Luftschraube verwenden,
Zellenanzahl reduzieren oder einen Motor mit weniger Stromverbrauch verwenden.

TOP - Temperatur Uberlastschutz (gilt fiir alle Typen auBer Jes 006)

Der Uberlastschutz schaltet den Strom des Motors automatisch ab falls der Regler
eine Temperatur Gber 100/110 Grad Gelsius erreicht.

Um eine Uberhitzung zu vermeiden sorgen Sie bitte fiir ausreichend Kiihlung und
wickeln Sie den Regler nicht Schaumstoff ein. Es empfiehlt sich ebenfalls den Akku
nach jedem Flug abzuklemmen.

Warnung: Behandeln Sie das Modell mit der nétigen Sorgfalt sobald der Akku
eingesteckt ist. Halten Sie angemessenen Abstand zu den Propellern, da rotierende
Propeller sehr gefdhrlich sein kdnnen.

Angenehme Modellflugerlebnisse wiinscht Ihnen der Hersteller :

JETImodels.r.o., Kadlackova 894, 742 21 Koprivnice CZ
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com
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